BEYOND ROBOTICS

TUTORIEL BEAM®
Ranger le kit TED-i avant de le restituer

Matériel a rassembler

Caisse de transport Awabox

Robot de téléprésence Beam®

Socle de chargement du robot de téléprésence
Cable d'alimentation du socle de chargement
Clavier de réglages du robot

Le kit TED-i comprend également
e une sacoche de pilotage incluant 'ordinateur
et les accessoires complémentaires ;
e selon le déploiement, une a deux clés 4G pour
la connectivité cétés établissement et pilote.

\

' Avant de ranger les éléments dans la caisse de transport, veillez a ce que le robot et
I'ordinateur soient complétement éteints afin de ne pas altérer leur batterie.

1. Ouvrez la caisse en détachant les trois sangles a I'avant ;

2. Placez la sacoche de pilotage de facon verticale,
sur I'étagere centrale de la caisse ;




3. Positionnez le carton blanc contenant le clavier
a plat, sur I'étagere du haut;

4. Placez le cable d'alimentation du socle de
chargement sur 'une des étageres, puis inclinez le
socle en I'encastrant a 'emplacement prévu a cet
effet, matérialisé par des encoches et une mention
“DOCK" apparaissant a droite au niveau de I
étagere centrale;

5. Puis insérez le robot en le tenant par le mat
et en le poussant dans le fond de la caisse ;

6. Fermez la caisse en veillant a emboiter le
couvercle avant dans la caisse.

Puis, attachez et clipsez chaque sangle en bas,
au centre et en haut de la caisse.

Awabot - TUTORIEL BEAM®
En cas de difficultés, consultez telepresence.awabot.com/centre-daide-beam
ou contactez support.tedi@awabot.com du lundi au vendredi de 9h15 & 17h30.



http://telepresence.awabot.com/centre-daide-beam/

